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1.2 Soucasti robota

Robot (pohled zepfedu se zavienym hornim krytem)

Regionalni dostupnost a kompatiilta
Na zaklads zohlednéni uZivatelské zkusenosti a pfislusnych pravnich a regulacnich pozadavki jsou produkty Narwal, kleré b&2né prodava spolecnost Narwal (a jeji
autorizovani prodeici), k dispozici pro pouZiti a poprodejni servisni podporu pouze v zemi nebo regionu, kde byly pivodné prodany.Pokud je produkt odeslan do jakékolijiné
zemé nebo regionu, nemusi byt mozné pouzit aplikaci Narwal k- propojeni produktu nebo provadéni pislusnych operaci. Doporucujeme zakoupit mistni verzi produktu Narwal

Tiagitko start/stop

od spolecnosti Narwal nebo jejich autorizovanjch prodejct, abyste ziskali nejlepsi zkusenosti s pouzivanim produktu a servisem. Radarovy senzor

Aby nedoslo k pochybnostem, produkty Narwal prodavané spolecnosti Narwal (a jejimi autorizovanymi prodejci) v CLR jsou k dispozici pouze pro pouZiti a poprodejni servisni

podporu v CLR (pro tento Géel s vyjimkou Hongkongu, Macaa a Tchaj-wanu). Tiaditko pro Sada mikrofonu
navrat

Binokularni vidéni
Senzor pro vyhybani se prekazkam

1. Prehled produktu

1.1 Obsah baleni

Senzor predni kolize

- Senzor strukturovaného svétia
Hlavni jednotka

Robot (pohled zepfedu s otevienym hornim krytem)

Horni kryt robota

Robot x 1 Samotistici nabiject dok x 1 (vEetnd &istici zakladny
(Predinstalovano s nadobou na prach x 1. modulem pro x 1, systému automatického dopliiovani a vypousténi
vytirani podiahy x 1) x 1, nadrzku na Gistici roztok x 1, prachovy sacek x 1,

vyménitelny Gistict filtr x 1)

Filtr prachové
nadoby

Prislusenstvi

Robot (pohled zespodu)

Infraderveny senzor proti padu x 3
; Stitek robota (véetnd sériového &isla)

Boéni karta¢ proti zamotani x 1 Napéjeci kabel zakladny x 1 Filtr prachové Sagek na prach x 1
na 1

Boéni karta zabrariujici zamotavani
x
Cykiénovy vzduchovy tok Valetkovy kartat
éni x1

Hnaci kolo x 2

© B:OZG Modul pro wytirani podiahy x 1

Cistici prostredek x1 Tricestny ventil na istou vodu x 1 Filtr na &istou vodu x 1 Pancefova hadice x 1 Kolecko x1

M Néstavec na mop x 1

Dekorativni trubka x1

Ovladaci skfifika x 1 Potrubi na gistou vodu x 6 m Potrubi na $pinavou vodu x 6 m
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1.3 Soucasti samodistici nabijeci stanice

Predni ¢ast samocistici nabijeci stanice

Zadni ¢ast samodistici nabijeci stanice

Napsjeci rozhrani

1.4 Tlacitka a svételné efekty

Tlacitka robota

Tlacitko Provoz

Vyménitelny istic filtr

Cistici zakladna

I

Funkce

Spustitizastavit () Krétké stisknuti

Dlouhé stisknuti po dobu 2 sekund

Dlouhé stisknuti po dobu 10 sekund

Trikrat stisknéte

Zpét 0O Kratke stisknuti

Dlouhé stisknuti po dobu 15 sekund

Spusténi/pozastaveni/obnoveni Uklidu

Zapnutiivypnuti; ukongeni lohy

Nucené vypnuti

Zapnutivypnuti détské pojistky

Vratit robota do samotistici nabijeci dokovaci stanice

Obnovit systémovy firmware a vymazat viechna

uZivatelska data
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Indikator robota
Svételné efekty
Bila

Modra

Cervena

Oranzova

Indikatory samodistici nabijeci stanice
Svételné efekty

Vypnuto

Sviti nepretrzite

Pomalu blika

Rychle blika

2. Priprava pred pouzitim

(1) Nainstalujte modul automatické vymény vody

Naskenujte prosim QR kod a podivejte se na instalagni video modulu pro

automatickou vymenu vody.

(3) Umistéte samodistici nabijeci dok

+ Zapojte napajeci kabel do zadniho napajeciho portu nabiject

stanice a pripojte jej do eleklrické zasuvky.
 Zajistéte volny prostor alespofi 0,45 m pred

nabijeci stanici tak, aby robot mohl volné vjizdét a vyjizdét.
Upozoméni: Neumistujte nabijeci dok do blizkosti zdroji tepla.

q

Stav

Stav necinnosti/rezim pohotovosti
Stav ukolu/stav hlasové odezvy Navo
Porucha

Probiha aktualizace

Stav

Stav v klidu

Stav lohy

Uloha pozastavena/Stav pérovani/Stav

aktualizace/Nesrovnalosti

(2) Vyjméte ochranny ramecek

(4) Nainstalujte bogni kartag

Vyjméte vyrovnavaci kolébku, ktera drzi robota uvnitf nabijeci stanice.

Bocni Kartat pevné zatlacte do jeho drazky, dokud neuslysite
Kiiknuti, které signalizuje bezpegnou instalaci.

Nespravné nainstalovano



(5) Odstrafite ochranné p&nové prouzky

+ Zvednéte nalepku na hornim krytu, otevfete horni kryt robota a
odstratite ochranné pénové prouzky.

+ Zaviete homi kryt

(7) Doplfite &istici roztok

* Sejméte predni panel samogistici nabijeci stanice. Vyjméte nadrzku
na Gistici roztok a polozte ji na pevny, rovny povrch.

* Oteviete vicko nadrzky, napliite ji &isticim roztokem Narwal a
poté vitko pevné uzaviete. Nasuiite nadrzku vodorovné zpét
do jejiho otvoru.

* Znovu nasadte predni panel nabijeci stanice.

Upozoméni: Pouzivejte pouze originéin Eistici roztok Narwal, abyste
pedesii poruse zafizeni

(9) Pripojte a sparuite robota pomoci aplikace

Stahnéte si aplikaci Narwal a postupujte podie pokyni pro piipojeni a
sparovani robota.

Poznamka: Na strénce zafizeni v aplikaci klepnéte na ,Nastaveni* >
\Zafizeni* a poté podrite tladitko ,Restartovat robota’ po dobu 10
sekund, abyste zapnulifvypnuli rezim uspory energie.

— Rezim Gspory energie je k dispozici pouze v Severni Americe.

3. Pouziti produktu

(6) Instalace recyklovatelného prachového sagku

Sejméte predni kryt zakladny.

Viozte prachovy satek do drazky ve vyznateném sméru, dokud
nedoshne dna.

Nasadte zpst prednf kryt zakladny.

==

(8) Prvni zapnuti robota

Ujistéte se, Ze botni kartat a kamera sméfuji ven. Zasurite robota do
nabijeci stanice. Po spravném nasazeni bude kontrolka nabijeci
stanice sviit nepfetrZité po dobu 3 sekund. Po pfiblizng 10
sekundéch se robot automaticky zapne.

Pred pouzitim se ujistéte, Ze jste dokoncili nastaveni robota a konfiguraci samogistici nabijeci stanice, jak je popsano v casti 2.
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3.1 Usporadejte domaci prostiedi

A. Odstraiite z podiahy volné lezici predméty, jako jsou kabely, hadry,
pantofle, oblegent, knihy a dalsi neporadek

U

L)

C. Zavrete dvefe do mistnosti, které neni tfeba uklizet. Pouzijte
fyzické bariery, abyste zabranili robotu ve vstupu do vyvySenych
nebo nizkych prostor.

B. Oteviete dvefe do mist, ktera maji byt uklizena, a uspofadejte
nabytek tak, aby byl maximaing vyuZit pistupny prostor na podiaze.

D. Robot dokaze pekonat jednokrokové prahy vysoké az 30 mm. U
prahi vysSich nez 30 mm doporucujeme pouzit rampu Narwal Threshold
Ramp (prodava se Ktera i prekazek

E. Béhem tklidu se vyhybejte stani pfimo pred robotem, v blizkosti
prahi nebo v Gzkych chodbach, aby nedochazelo k vynechani
mist.

3.2 Vytvoreni mapy

Pfi prvnim pouZiti robota v novém prostredi cujeme pred aklidu provést y pritchod za GSelem vytvoreni mapy. Po Uspésném
vytvofeni mapy mize robot zahdjit naplanované Gklidové wkoly. Cheete-li zahajit mapovani, Klepnéte v aplikaci pred prvnim Uklidem na ,Spustit
mapovani*

Upozomeni:
1. Po dokoneni mapovani muzete mapu v aplikaci upravovat a spravovat, napfiklad nastavit nepfistupné oblasti nebo vytvofit sekundami mapy pro
domy s vice patry.

2. Po zmapovani nepfemistujte samogistici nabijeci dok, protoze by bylo nutné provést nové mapovani. Pokud doslo k premisténi velkého nabytku,
doporugujeme nové mapovani.

3.3 Uklid

Pfed zahajenim uklidu se ujistéte, Ze ma robot dostate¢né nabitou baterii. Stav baterie Ize zkontrolovat v aplikaci.



Vybér rezimu Uklidu

Robot podporuje Etyfi reZimy Gklidu: Pouze vysavani, Pouze mopovani, Vysavani a mopovani souasné, Nejprve vysavani, poté mopovani. V aplikaci

miizete kazdy rezim pfizpusobit nastavenim poctu tklidovych prichodu, saciho vykonu, irovng vihkosti mopu atd.

Zapnéte funkci Freo Mind

Freo Mind je inteligentni funkce tklidu. Je-li zapnuta, automaticky optimalizuje parametry tKlidu, takZe neni treba provadst ruéni tpravy.
Funkei Freo Mind miiZete zapnout pfi spustani tklidové dlohy v aplikaci.

Spusténi uklidové ulohy

Uklid mizete spustit prostfednictvim aplikace nebo:

- Krétkym stisknutim tagitka Start/Stop na robotu (1. Ve vychozim nastaven se robot spusti v rezimu Pouze vysavani.

Poznamka: Rezim a parametry tklidu miZete upravit v aplikaci. B&hem provozu robota se nedotykejte bokit mopovaciho modulu.
Pozastaveni/obnoveni dlohy

Uklid muzete pozastavit nebo obnovit prostfednictvim aplikace nebo:

- Kratkym stisknutim tiaitka Start/Stop na robotu ( (1)),

Vyprazdnovani prachu

Po zahajeni klidu samogistici nabijeci stanice automaticky prenese negistoty z prachové komory robota do prachového sagku nabijec stanice.
Vyprazdiiovani prachu miiZete také spustit ruéné prostrednictvim aplikace.

Myti mopu

Pokud je naplanovano vice cykii vytirani nebo je tklidova plocha velka, robot se béhem tiklidu automaticky vrati do nabijeci stanice, aby si

vypral mop.

Cyklus vytirani a frekvenci myti mopu Ize nastavit v aplikaci pred zahajenim Glohy. Tato nastaveni nelze zménit, jakmile Uklid zacne. Myti mopu
muzete také spustit runé pomoci aplikace.

Poznamka: Béhem automatického myti mopu robot nevytahuite silou, mohlo by dojit k poskozeni soucasti.

Ukonéeni tlohy

Po dokonceni se robot rati do

i nabijeci stanice. V aplikaci je k dispozici zprava o GKlidu.
Ukol mizete také ruéné ukondit prostrednictvim aplikace nebo:

Kratkym stisknutim tiacitka { | Navrat;

Diouhym stisknutim tiacitka (1) Start/stop po dobu 2's.

Suseni

Po poslednim prichodu robot se vrti do samogistici nabijeci stanice, aby umyl a vysusil mop a vysusil zasobnik na prach.
Nastaveni suseni Ize pizpusobit v aplikaci a ulohu suSeni miZete spustit i ruzns.

4. Parametry

4.1 Technické udaje

Robot (YJCCO36)

Zakladni stanice (YJCB036SH)

Rozméry: 3512 x 363,5 x 95 mm

Rozméry: 410 x 433 281 mm

Hmotnost: 5,0 kg

Hmotnost: 8,4 kg

Bezdratové pfipojeni: Wi-Fi 2,4 GHz/5 GHz

Jmenovity vstup (nabijeni): 8-17,8 V £ 0,2-3,5 A

Jmenovity vstup: 220-240 V stfidavého proudu,
50-60 Hz

100-127 V stfidavého proudu, 50-60 Hz
(Skutegny jmenovity vstup je zaloZen na informacich na typovém Stitku vyrobku.)

Jmenovity vkon: 65 W (max.)

Jmenovity vystup: 8-17,8V=0,2-3,5 A

Jmenovité nap&ti (provoz): 14,4 V= (lithium-
iontova baterie, 26500 mAh)

Nabijeni trv pfiblizng 3 hodiny pfi normain teploté okoli

Jmenovity  vykon:
Nabijen: 65 W

Ohfev vody: 1200 W Sber
prachu: 450 W Suseni: 100
w

Wi-Fi

Protokol: IEEE802.11a/blg/n/ac/ax

Frekvencni rozsah a max. vysilaci vykon: 2400-2483,5 MHz /|
EIRP <20 dBm

5150 MHz-5350 MHz / EIRP < 23 dBm

5470 MHz-5725 MHz / EIRP < 20 dBm

5725 MHz-5850 MHZ/EIRP < 13,98 dBm

Tiak privadéné vody: 0,08-0,8 MPa
(Je tfeba pouzivat nové hadicové sady dodané se zafizenim a staré
hadicové sady by se nemély znovu pouzivat.)

Bluetooth

Bluetooth

Protokol: BLE 5.0

Protokol: BLE 5.0

Frekvenéni rozsah: 2402-2480 MHz

Frekvenéni rozsah: 2402-2480 MHz

Max. vykon vysilae (EIRP): €10 dBm

Max. vikon vysilace (EIRP): 10 dBm

Baterie (robot)

Pocet baterii v baleni:

1ks

Typ baterie Dobijeci Li-ion baterie
Jmenovité napéti: 144V=
Potet &lanki v baterii 8ks

Jmenovita kapacita, jmenovita energie:

6500 mAh, 93,6 Wh




WWW.NARWAL.COM

Copyright © 2026 Yunjing Intelligence Innovation (Shenzhen) Co.,Ltd. V8echna préva vyhrazenaN ARWA L je

Vyrobce: Yunjing Intelligence Innovation (Shenzhen) Co., Ltd. ochranna znamka spolec¢nosti Yunjing Intelligence Innovation (Shenzhen) Co.,Ltd.
Adresa: Mistnost A2901, Yunzhongcheng, budova 1, Vanke Yuncheng VI, Dashi 2nd Road, Xili Community, Xili NARWALje
Street, Nanshan District, Shenzhen, Guangdong, Cina

R



NARWAL

Navod na pouzitie

Model: YJCCO036
Multifunkéna dokovacia stanica: YJCB036SH




Véazeni pouzivatelia:

dakujeme vam za zakipenie produktov Narwal. Aby ste mohli vyuzivat komplexni podporu spolognosti Narwal, odporuéame vam pred pouzitim produktu pozome i preditat navod a prezriet si lustrécie. Névod si prosim riadne
uschovaite.

Prajeme vam prijemné zaZitky!

Elektronicka verzia pouzivatelskej prirucky
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Regionaina dostupnost a kompatbilta

Na zaklade zohfadnenia pouzivatefskych skisenosti a prislusnych pravnych a regulacnych poziadaviek s produkty Narwal, kioré bezne predava spolocnost Narwal (a jej autorizovani predajcovia), k

dispozicil na pouzivanie a popredajn servisni podporu iba v krajine alebo regione, kde boli povodne predané. Ak je produkt odoslanj do akejkolvek inej krajiny alebo regiénu, nemusi byt mozné pouzit
aplikaciu Narwal na prepojenie produktu alebo vykonvanie prislusnych operacif. Odportiéame zakipit miestnu verziu produktu Narwal od spolocnosti Narwal alebo je] autorizovanych predajcov, aby ste
ziskali najlepsie skisenosti s pouzivanim produktu a servisom.

Aby nedosio k produkty Narwal
icel s vynimkou Hongkongu, Macaa a Taiwanu)

1. Prehlad produktu

1.1 Obsah balenia

Hlavna jednotka

Narwal (a jej

Robot x 1

(Predinstalovany s nadobou na prach x 1 a modulom na
utieranie podiahy x 1)

Prislusenstvo

Botna kefa proti zamotaniu x 1

Cistiaci prostriedok x1

o

Dekorativna rurka x 1

Samoistiaca nabijacie dokova
x1, systému automatického doplania a vypustania
* 1, nadrzky na ¢istiaci roztok x 1, vrecka na prach x 1, vymenitelného

Gistiaceho filtra x 1)

—

Napéjaci kabel zakladne x 1
x1

o= ®

Filter na Gistd vodu x 1

Filter prachovej

Trojcestny ventil na gistd vodu x 1

-

Oviadaci skrifia 1 Potrubie na isti vodu x 6 m

predsijcami) v CLR st k dispozici na pouzivanie a popredaint servisnd podporu iba v CLR (na tento

Vrecko na prach x 1

—f—t

Pancierova hadica x 1

Potrubie na $pinavii vodu x 6 m

stanica x 1 (vratane Gistiace] zakladne
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1.2 Sucasti robota

Robot (pohlad z prednej strany so zatvorenym hornym krytom)

Radarovy senzor

Tiatidio pre navrat

Senzor struktirovaného svetla

Robot (pohfad z prednej strany s otvorenym hornym
krytom)

‘Sada mikrofnov

Binokulame videnie
Senzor na vyhybanie sa prekézkam Senzor

predne; kolizie

Hony kryt robota

Robot (pohlad zospodu)
Infracerveny senzor proti padu x 3

Stitok robota (vratane sériového &isla)

Nadoba na

Filter prachovej
nédoby

Cykiénovy prietok vzduchu Valéekova kefa
zabraiujica zamotavaniu x 1

Botna kefa zabrafiujiica zamotavaniu
x1

Hnacie koleso x 2

Modul na utieranie podiahy x 1

Nastavec na mop x 1

Koliesko x 1




1.3 Suciastky samocistiacej nabijacej stanice

Predna ¢ast samocistiacej nabijacej stanice

Zadna ¢ast samocistiacej nabijacej
stanice

Vymenitelny istiaci filter

Cistiaca zakladiia

1.4 Tlacidla a svetelné efekty
Tlagidla robota
Tiacidio Prevédzka Funkcia
spustitizastavit (D Krétke stlacenie
Dihé stlacenie po dobu 2 sekind Dihé Zapnutie/vypnutie; ukongenie Glohy
stlacenie po dobu 10 sekund Nitené vypnutie
Stladte trikrat Zapnutie/vypnutie detskej poistky
Spit o Krétke stiadenie Vratenie robota do samogistiacej nabijacej dokovacej stanice

Dihé stlaenie po dobu 15 sekund

Obnovenie systémového firmvéru a vymazanie vietkjch

uzivatelskych dajov

02

Indikator robota
Svetelné efekty

Biela
Modra
Cervena

Oranzova

Indikatory samocistiacej nabijacej stanice
Svetelné efekty

Vyprute

Svieti nepretrzte

Pomaly biika
Rychlo blika

2. Priprava pred pouzitim

(1) Nainstalujte modul automatickej vymeny vody

Stav
Stav neginnostilrezim pohotovosti Stav
Glohystav hiasovej odozvy Navo Porucha

Prebieha aktualizacia

Stav

Stav v klude
Stav tlohy

Uloha pozastavena/Stav parovania/Stav

aktualizacie/Nesulad

(2) Vyberte ochranny ram

Naskenuite prosim QR kod a pozrite si instalaéné video modulu pre automatickt

vymenu vody.

(3) Umiestnite samocistiacu nabijaciu stanicu

+ Zapojte napjaci kabel do zadného napajacieho portu nabijacej
stanice a pripojte ho do elektrickej zasuvky.

+ Zabezpedte volny priestor aspofi 0,45 m pred
nabijacej stanice tak, aby robot mohol volne vehadzat a vychadzat.
Upozomenie: Neumiestiiujte nabijaci dok do blizkosti zdrojov tepla

Vyberte vyrovnavaciu kolisku, ktora dr robota vo vnitr nabijacej stanice.

(4) Nainstalujte bocna kefu

Bodni kefu pevne zatladte do drazky, kjm nezacujete
Kiiknutie®, ktoré signalizuje bezpecn instaléciu

Spravne naingtalovans

Zvuk Kliknutia®

Nesprévne nainstelované



(5) Odstrarite ochranné penové pasky

+ Odlepte nélepku na homom kryte, otvorte homy kryt robota a odstrarite
ochranné penove pasky.

+ Zatvorte homy kiyt.

(7) Dopliite cistiaci roztok

* Odstrate predny panel samogistiace] nabijacej stanice. Vyberte nadrzku na
cistiaci roztok a poloZte ju na pevny, rovny povrch.

* Otvorte vietko nadrzky, naplite ju istiacim roztokom Narwal a potom
vietko pevne uzavrite. Zasuiite nadrzku vodorovne spat o jej otvoru.
* Znovu nasadte predny panel nabijacej stanice.

Upozomenie: Pouzivaite vyhradne originalny Gistiaci roztok Narwal, aby ste
predigli poruche zariadenia.

(9) Pripojte a sparuite robota pomocou aplikacie

Stiahnite si aplikaciu Narwal a postupujte podia pokynov na pripojenie a sparovanie
robota.

Poznamka: Na strénke zariadenia v aplikacii Kiknite na Nastavenia® >
,Zariadenie" a potom podrZte tla¢idlo ,Restartovat robot
zaplifvypli rezim Gspory energie.

— Rezim spory energie je k dispozicii iba v Severnej Amerike.

3. Pouzivanie produktu

po dobu 10 sekiind, aby ste

(6) Instalacia recyklovatelného vrecka na prach

Odstraite predny kryt zakladne.

Viozte prachovy sécok do draky v oznatenom smere, az kym
nedosiahne dno.

Nasadte spat predny kryt zékladne.

(8) Prvé zapnutie robota

Uistite sa, Ze bocna kefa a kamera smerujii von. Vlozte robota do nabijacej
stanice. Po spravnom nasadeni bude kontrolka nabijacej stanice svieit
nepretrzite po dobu 3 sekind. Po priblizne 10 sekundach sa robot automaticky
zapne.

=

Pred pouZitim sa uistite, Ze ste dokonili nastavenie robota a konfiguraciu samodistiacej nabijacej stanice, ako je popisané v Gasti 2.

3.1 Upratujte domace prostredie

&

A. Odstrérite z podiahy vone leZiace predmety, ako st kable, handry, papuce,

oblecenie, knihy a iny neporiadok.

B. Otvorte dvere do miestnosti, ktoré sa maj upratat, a usporiadajte nabytok tak,
aby sa maximalne vyuzil pristupny priestor na podiahe.

D. Robot dokaze prekonat jednokrokové prahy vysoké az 30 mm. Pri prahoch
vyssich ako 30 mm odpori&ame pouzit rampu Narwal Threshold Ramp (predéva
sa samostatne), ktora ulahtuje prekonavanie prekazok.

C. Zatvorte dvere do miestnosti, kioré nie je potrebné upratovat. PouZite
fyzické bariéry, aby ste zabranili robotovi vo vstupe do vyvySenych alebo
nizkych priestorov.

E. Potas upratovania sa vyhybajte statia priamo pred robotom, v blizkosti
prahov alebo v tizkych chodbéch, aby nedoslo k vynechaniu miest

3.2 Vytvorenie mapy

Pri prvom pouZiti robota v novom prostredi odporiéame pred zagatim upratovania vykonat prieskumny prechod s ciefom vytvorit mapu. Po Gspesnom vytvoreni mapy moze
robot zacat planované upratovacie tlohy. Ak cheete spustit mapovanie, pred prvym upratovanim v aplikacii Kiknite na ,Spusit mapovanie”.

Upozomenie:

1. Po dokonceni mapovania mozete mapu v aplikcii upravovat a spravovat, napriklad nastavit nepristupné oblasti alebo vytvorit sekundarne mapy pre domy s
viacerymi poschodiami

2. Po zmapovani nepremiestiuijte samogistiacu nabijacie dokovaciu stanicu, pretoZe by bolo potrebné vykonat nové mapovanie. Ak doslo k premiestneniu vefkého
nabytku, odportcame nové mapovanie.

3.3 Cistenie

Pred zacatim upratovania sa uistite, Ze robot m4 dostatotne nabitd batériu. Stav batérie méZete skontrolovat v aplikacii



Vyber rezimu upratovania

Robot podporuje Styri rezimy upratovania: Len vysavanie, Len mopovanie, Vysavanie a mopovanie sicasne, Najpry vysévanie, potom mopovanie. V' aplikcii mozete kazdy
rezim prisposobit nastavenim poctu upratovacich prechodov, sacieho vykonu, drovne vinkosti mopu atd.

Zapnite funkciu Freo Mind

Freo Mind je inteligentna funkcia upratovania. Ak je zapnuta, automaticky optimalizuje parametre upratovania, takZe nie je potrebné vykonavat rucné tpravy.
Funkciu Freo Mind mozZete zapnat pri spusten tlohy upratovania v aplikacil.

Spustenie ulohy upratovania

Cistenie mozete spustit prostrednictvom aplikécie alebo:

- Krdtkym stacenim tacidla Startstop na robote(l) v predvolenom nastaveni sa robot spusti v reZime Iba vysavanie. Poznamka: Rezim a
parametre upratovania mozete upravit v aplikécil. Pocas prevadzky robota sa nedotykajte bokov mopovacieho modulu

Pozastavenie/obnovenie tlohy

Cistenie mozete pozastavit alebo obnovit prostrednictvom aplikacie alebo:

Kratkym stlagenim tlagidla Start/Stop na robote (0 )

Vyprazdiovanie prachu

Po zacati upratovania samotistiaca nabijacie stanica automaticky prenesie nedistoty z prachovej komory robota do prachového vrecka nabijacej stanice. Vyprazdiiovanie

prachu mozete spustit aj ruéne prostrednictvom aplikcie.

Umyvanie mopu

Ak je naplanovanych viac cyklov utierania alebo je upratované plocha velka, robot sa pocas upratovania automaticky vréti do nabijacej stanice, aby si umyl mop.
Cyklus utierania a frekvenciu umyvania mopu je moZné nastavit v aplikécii pred zagatim dlohy. Tieto nastavenia nie je mozné zmenit, ked sa upratovanie zaéne.
Umjvanie mopu mozete spustit aj ruéne pomocou aplikacie.

Poznamka: Potas automatického umjvania mopu robot nevytahute silou, mohlo by dojst k poskodeniu sicasti

Ukongenie tlohy

i sa robot V aplikacii je k dispozicii sprava o upratovani. Ulohu

méete tieZ ruéne ukonéit prostrednictvom aplikacie alebo:

1) Naveat

d) Start/stop po dobu 2 s.

Krétkym stiagenim taidia

Dihym stlacenim tiagidia

Susenie

Po poslednom prechode sa robot vréti do samoistiacej nabijacej stanice, aby umyl a vysusil mop a vysusil zasobnik na prach. Nastavenia susenia je
mozné prispbsobit v aplikacil a Glohu susenia mézete spustit aj ruéne.

4. Parametre

4.1 Technické udaje

Robot (YJCCO36)

Zakladna stanica (YJCBO036SH)

Rozmery: 351,2 x 3635 x 95 mm

Rozmery: 410 x 433 x 281 mm

Hmotnost: 5,0 kg

Hmotnost: 8.4 kg

Bezdrotové pripojenie: Wi-Fi 2.4 GHz/5 GHz

Menovity vstup (nabijanie): 8-17,8V £ 0,2-3,5 A

Menovity vstup: 220-240 V striedavého pridu,
50-60

100-127 V striedavého pridu, 50-60 Hz
(Skutocny menovity vstup je zaloZeny na informaciach na typovom Stitku vyrobku.)

Menovity vykon: 65 W (max.)

Menovity vystup: 8-17.8 V-

Menovité napitie (prevadzk:
batéria, 26500 mAh)

Nabijanie trva priblizne 3 hodiny pri normainej teplote okolia

Menovity  vykon:
Nabijanie: 65 W

Ohrev vody: 1200 W Zber
prachu: 450 W Susenie: 100 W

Wi-Fi

Protokol: IEEE802.11a/blg/n/ac/ax

Frekvencny rozsah a max. vysielaci vykon: 2400-2483,5 MHz / EIRP
<20 dBm

5150 MHz-5350 MHz / EIRP < 23 dBm

5470 MHz-5725 MHz / EIRP < 20 dBm

5725 MHz-5850 MHZ/EIRP < 13,98 dBm

Tiak privodnej vody: 0,08-0,8 MPa
(Je potrebné pouzivat nové hadicové sady dodané so zariadenim a staré hadicové
sady by sa nemali opéitovne pouzivat.)

Bluetooth

Bluetooth

Protokol: BLE 5.0

Protokol: BLE 5.0

Frekvenény rozsah: 2402-2480 MHz

Frekvencny rozsah: 2402-2480 MHz

Max. vykon vysielaca (EIRP): <10 dBm

Max. vykon vysielaca (EIRP): <10 dBm

Batérie (robot)

Pocet batérii v baleni:

Tks

Typ batérie: Nabijatelna Li-ion batéria
Menovité napéitie: 144y
Pocet dlankov v batérii 8ks

Menovita kapacita, menovita energia:

6500 mAh, 93,6 Wh
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NARWAL

Hasznalati utasitas

Modell: YJCCO036
Tébbfunkcios dokkoléallomas: YJCBO36SH




Tisztelt felhasznalok!

Keszonjik, hogy Narwal terméket vésarolt. Ahhoz, hogy a Nanwal céq 4tfogé tamogatasat igénybe vehesse, javasoljuk, hogy a termék hasznélata elétt figyelmesen olvassa el a hasznlati lasitast és nézze &t az ilusziraciokat.
Kérjiik, 6rizze meg gondosan a hasznalat tasitast

Kellemes éiményeket kivanunk!

Afelhasznaloi kézikanyv elektronikus vllozata

® 4. ©

®

WWW.NARWAL.COM




Regionls elérhetfség és kompatbitss

Afelnasznaldi tapasztalatok, valamint a vonatkozo

italanosan forgalmazott Narwal termékek kizardlag

i 4 6 Narwal g
abban az orszégban vagy régiéban hasznalhalk és vehelok igénybe az értékesités utani szerviztamogatdsra, ahol eredeileg értékesilették cket.Ha a termeket barmely més orszégba vagy régioba
" jagy a Ji

szallitak, eléfordulhat, hogy a Narwal alk:
meg a Nanwal vallalattél vagy annak hivatalos 6itol, hogy a

javasoljuk, hogy a Narwal termék helyi valtozatat vasarolja

Akeétségek elkerilése érdekében a Narwal (és hivatalos Kina

i
Tajvan kivételével) hasznalhatok és vehetdk igénybe az értékesités utani szerviztamogatasra.

1. Termékattekintés

1.1 A csomag tartalma

F& egység

(Elre felszerelve 1 db porgy(its tartallyal és 1 db padiotord

modulal)
Tartozékok
Oldalsé kefe az ellen x 1 tapkabele x 1
tartaly szirGje x 1
Tisztitoszer x1 Tiszta viz haromutas szelep x 1

S

Dekorativ cs6 x 1

Vezérlsdoboz x 1

Narwal termékek kizrslag a Kinal Nepkztarsasagban (e célbol Hongkong, Makad és

Ontisztito tltdallomas x 1 (tartalmazza a tisztitéalivanyt
1, automatikus feltolts &s (it rendszer
* 1, tisztitsfolyadsk-tartaly x 1, porzsak x 1, cserélhets tisztitoszird x 1)

JLIITTTTITY

Por Porszsak x 1

) —f—=

Tiszta viz sziir6 x 1 Pancélozott tomi6 x 1

Tiszta viz csovezeték x 6 m Szennyvizess x 6 m

1.2 A robot alkatrészei

A robot (eldlnézet, zart fels6 burkolattal)

Visszatérési gomb

Binokularis latas
Akadalykeriils érzékeld Elsé

Strukturalt fényérzékels
itkozésérzekels

Robot (eldlnézet nyitott felsé burkolattal)

A robot fels6 burkolata

Portartaly

Robot (alulnézet)

Infravrés 4sgatlo érzékeld x 3

Robot cimke (sorozatszammal)

Szélak dsszegabalyodasat megakadalyozo

oldalsé kefe
Ciklon légaramias Gombolyodast x1
megakadalyoz hengeres kefe x 1

Hajtokerék x 2

Padlotsris modul x 1

Kerek x 1

Mop-fej x 1

01



1.3 Az dntisztito toltéallomas alkatrészei A robot jelzéfénye

Az bntisztits toltsallomas eliilsd része Fenyeffeklusok Alapat
FehérKek Inakivitas/készenleti llapot
Piros Feladathangvisszajelzés llapota Navo
Nerancssér Hiba
o Frissités folyamatban
o Az Ontisztito toltallomas jelzéfényei
Cserélhetd tisztitoszird
Fényeffektusok Allapot
Tisztito al:
fsztito alap Kikapcsolva Készenléti
Folyamatosan alapot
vidgit
Feladat
4llapota
Lassan villog Feladat felfiiggesztve/Pérositasi
R o Gyorsanvilog allapotFrissitési allapoVEltérések
Az &n tisztito toltéallomas hatso része
2. Hasznalat el6tti elokészités
(1) Telepitse az automatikus vizcserélé modult (2) Vegye ki a védskeretet
Kerjik, olvassa be a QR-kodot, és nézze meg az automatikus vizcseréls modul 6 s S aloma
{olepitési videiat Vegye ki a kiegyenlits tartot, amely a robotot a toltdlloméson beliil tartja.
1.4 Gombok és fényeffektusok (3) Helyezze el az dntisztito toltGallvanyt
A robot gombjai (4) Szerelje be az oldalso kefét
Gomb Miksdés Funkcio s Balome AL L . - .
et atapkabelt a hatso Nyomja be erSsen az oldalso kefét a horonyba, amig
I ‘majd dugja be a konnektorba. Lkattintast’, amely jelzi a biztonsagos felszerelést.
Inditasneatitas (D Révid nyomas Tisztitas inditasalsziineteltetése/folytatasa . Gondoskodjon legaldbb 0,45 m szabad 618l ldtte
2 mésodpercig tart6 hosszi nyomés 10 Be-/kikaposolds; feladat befejezése a toli6allomast gy, hogy a robot szabadon be- s kihaithasson P .
masodpercig tart hossz( nyomés Kényszerlealitas Figyelem: Ne helyezze a toltcallomast hforrasok kozelébe. f
Héromszor nyomja meg Gyermekzar be-/kikapcsolasa @ A /
\ /
) ) Helyesen telepitve
Vissz Révid nyomas A robot visszavitel az 6ntisztits toltSallomasra A rendszer firmware- N
a [a) Katintés hang -
Hosszt, 15 masodperces lenyomas jének visszadllitésa és az dsszes felhasznaldi adat toriése D]

Helytelenill telepitve
02




(5) Tavolitsa el a védéhabcsikokat

+ Emelje fel a fels5 burkolaton talalhato matricat, nyissa ki a robot felss
burkolatét, és tavolitsa el a védshabesikokat.

+ Csukja be a felsd fedelet.

(7) Téltse fel a tisztitooldatot

* Vegye le az ontiszits tltoallomas e\ulsé paneljét. Vegye ki a tisztitéoldat-
tartalyt, és tegye egy szil4rd,

* Nyissa ki a tartaly fedelét, toltse meg Narwal tisztitooldattal, majd
szorosan zéja le a fedelet. Csisztassa a tartalyt vizszintesen vissza
ahelyére.

* Helyezze vissza a toltéallomas elilss paneljét

Figyelem: A késziilék meghibasodasanak elkeriilése érdekében kizarolag
eredeti Narwal tisztitboldatot hasznaljon.

(9) Csatlakoztassa és parositsa a robotot az alkalmazas segitségével

Téltse le a Narwal
és parositasahoz.

majd kovesse az utasita a robot

Megjegyzés: Az alkalmazas eszkozoldalan kattintson a Bedllitasok” >
Eszkdz6k” meniipontra, majd tartsa lenyomva a ,Robot jrainditdsa” gombot 10
4 az ékos mod be- és sé

Az ékos méd csak Eszak- aban érhets el

3. A termék hasznalata

Hasznalat elétt gy6z6djon meg arrol, hogy befejezte a robot bedlitasat és az Sntisztito tol

(6) Ujrahasznosithato porzsak felszerelése

Vegye le az alaplap elils burkolatat.

Helyezze be a porzsakot ajelzett iranyban a horonyba, amig el nem éri
az aljét

Helyezze vissza az alaplap eliils6 fedelét

\

(8) Arobot elss bekapcsolasa

GyGz6djon meg arrél, hogy az oldalsé kefe és a kamera kifelé néz. Helyezze a
robotot a tsltéallomasra. A helyes behelyezés utén a toltséllomés jelz6fénye 3
masodpercig folyamatosan vilagit. Kriilbeliil 10 masodperc mulva a robot
automatikusan bekapcsol.

llomas konfiguralasat, a 2. részben leirtak szerint.

3.1 Rendezze el a lakdkornyezetet

A. Tévolitsa el a padiérdl a szabadon heverd targyakat, mint példaul kabeleket,

rongyokat, papucsokat, ruhakat, konyveket és egyéb rendetlenséget.

L
=

c Csuk]a be azoknak a helyiségeknek az ajtajat, amelyeket nem kell
Hasznaljon fizikai akadalyokat, hogy megakadalyozza a robot
be\epese( magas vagy alacsony helyiségekbe.

E. A takarités soran kerilje el, hogy kozvetleniil a robot eldtt, kiiszobsk
kdzelében vagy szik folyosokon allion, hogy ne maradjanak ki helyek.

3.2 Térkép készitése

Ha a robotot elészor hasznalja Gj kérnyezetben, javasoljuk, hogy a takaritas

B. Nyissa ki a takaritandé helyiségek ajtajat, és rendezze el a biitorokat tgy, hogy
a padlion lévd hozzaférhets terliletet maximalisan kihasznalja.

D. A robot képes atlépni legfeljebb 30 mm magas, egylépcss kiiszobsket. 30 mm-
nél magasabb kilszobok esetén javasoljuk a Narwal Threshold Ramp (killén
kaphato) rampa hasznalatat, amely megkonnyit az akadalyok alépését

megkezdése eldtt végezzen felderitd korutat a térkép létrehozasa érdekében. A térkép sikeres

létrehozasa utan a robot megkezdheti a tervezett takaritasi feladatokat. A térképezés elinditasahoz az els takaritas eltt érintse meg az alkalmazasban a ,Térképezés

inditasa” gombot.
Figyelem:

1. Atérkép elkészitése utén az alkalmazasban szerkesztheti és kezelheti a térképet, példaul beallithatja a tltot terileteket, vagy Iétrehozhat masodlagos térképeket

tobbszintes hazakhoz.

2. Atérképezés utan ne helyezze &t az on tisztitd toltGallvanyt, mert ij térképezést kellene végrehaitani. Ha nagy biitorokat helyeztek t, ij térképezést javaslunk.

3.3 Takaritas

feltoltott. Az

Atakaritas megkezdése el6tt gyszédjon meg arrdl, hogy a robot

allapotat az



Takaritasi mod kivalasztasa

A robot néqy takarisi médot tamogat: Cak porszivezas, Gk emosés, Porezvozes s fonosés egyszerr, lgsz0r porszivezas, majd famosds. Az kamazdsban minden
madot testreszabhat a takaritasi korok szamanak, a a felm stb.

Kapcsolja be a Freo Mind funkciot

atakaritasi

A Freo Mind egy intelligens takaritasi funkcio. Ha be van kapcsolva, igy nincs szikség kézi

beallitasokra. A Freo Mind funkciét az alkalmazasban indithatja el a takaritasi feladat elinditasakor.

A takaritasi feladat elinditasa

Atak

itast az alkalmazason keresztiil indithatja el, vagy:

(B robot sarustop gombianak rovid megnyomasaval Alapértelmezés szerint a robot Csak szivas médban indul el. Megjegyzés: A tisztitasi modot
és paramétereket az alkalmazasban allithatja be. A robot miikidése kizben ne érintse meg a felmosomodul oldalait
Feladat sziineteltetése/folytatasa

A takaritast az alkalmazason keresztiil, vagy az alabbiak szerint allithatja le vagy folytathatja:

A robot Start/Stop gombianak révid megnyomasaval (1) ).

A por kitiritése

A poriritést az

Atakaritas utan az ontisztits toltoalloma atviszi a Gdé arobot 4jabol a

alkalmazason keresztiil manualisan is elindithatja

A felmosofej mosasa

Ha 1600 fomoscsi okl van betiemezve vegy a ke ertet nagy a robot ér a toltoallomésra, hogy kimosassa a

felm

Afelmosssi ciklus és a

mosasénak z 4llithat6 be a feladat megkezdése elott. Ezeket a bedllitasokat a takaritas
an mar nem lehet A mosasat az keresztiil manualisan is elindithatja,

Megjegyzés: Az automatikus felmosémosés kézben ne hiizza ki erészakkal a robotot, mert az alkatrészek megsériiihetnek

A feladat befejezése

6 a takaritasi

Afeladat ése utan a robot visszalér az Gnlisziits toltdallomasra. Az

jelentés. A feladatot manuglisan is befejezheti az alkalmazason keresztil, vagy:
1"} Vissza gombot;
(I) Start/stop gombot 2 masodpercig.

Révid nyomassal a

Hosszan nyomja meg a

Szaritas

Az utolsd kb utan a robot visszatér az ontisztits toltoallomésra, hogy kimossa és megszaritsa a felmosdt, valamint megszaritsa a porgyjtét. A
szaritési bedllitasok az alkalmazasban testreszabhatok, és a szritasi feladatot manualisan is elindithatia

4. Paraméterek

4.1 Muszaki adatok

Robot (YJCCO36)

Alapéllomas (YJCBO36SH)

Méretek: 351,2 x 363,5 x 95 mm

Méretek: 410 x 433 x 281 mm

Suly: 5,0 kg

Suly: 8.4 kg

Vezeték nélkilli kapcsolat: Wi-Fi 2,4 GHz/5 GHz

Névleges bemeneti fesziiltség (t3l1és): 8-17,8 V +0,2-3,5 A

Névleges bemenet: 220-240 V véltakoz éram,
50-60

100-127 V valtakozo aram,

(A tényleges névieges bemeneti feszilliség a termék tipustablajan szerepld adatokon alapul.)

Névleges teljesitmény: 65 W (max.)

Névleges kimenet: 8-17.8 V=0,2-3,5 A

Névieges feszilltség (iizem): 14,4
‘akkumulator, 26500 mAh)

(litium-ion

Névieges
teljesitmény:  Toltés:
65W

1200 w
450 W Szaritas: 100

A toltés normal kérmyezeti hémeérsékleten korilbeliil 3 orat vesz Porelszi
igénybe w
Wi-Fi

Bemenn wznyomas u 0&0 8 MPa
5 tomis

Protokoll: IEEEB02.11alblg/n/ac/ax

2400-2483,5

és max. sugarzasi
MHz / EIRP < 20 dBm
5150 MHz-5350 MHz / EIRP < 23 dBm
5470 MHz-5725 MHz / EIRP < 20 dBm
5725 MHz-5850 MHZ/EIRP < 13,98 dBm

nem szabad Gjra T haszndn )

kell hasznalni, a régi tomickészleteket

Bluetooth

Bluetooth

Protokoll: BLE 5.0

Protokoll: BLE 5.0

Frekvenciatartomany: 2402-2480 MHz

Frekvenciatartomany: 2402-2480 MHz

Max. adoteljesitmény (EIRP): <10 dBm

Max. addteljesitmény (EIRP): <10 dBm

Akkumulator (robot)

A csomagban talalhato akkumulatorok szama:

1db

Akkumulator tipusa:

Ujratlthetd Li-ion akkumulator

Névleges fesziiltség

144V=

Az akkumulator celléinak szama:

8db

Névieges kapacitas, névieges energia:

6500 mAh, 93,6 Wh
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